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> | PEDESTADOR
RABBIT

Detalle técnico:

Sistema de bipedestacion con ruedas de autopropulsion. Variacion de inclinacion en
posicién prona mediante piston regulable manualmente. * Ruedas macizas con sistema
de extraccion rdpida y frenos. Base de apoyo con taloneras regulables en ancho,
profundidad y rotacion con abrojos de sujecion. Controles de flexo-extension de roditlas
P : Y o o & regulables independientemente en altura, profundidad, inclinacion, rotacién y en forma
lateral. Control pélvico regulable en altura, profundidad y rotacién. Soporte lumbar
extraible y regulable con posibilidad de adicionar control cefdlico. Soporte anterior
regulable en altura y ancho.

\ Garantia
5 ANOS en chasis
2 ANOS en accesorios

Apoyapiés Piezade Soportede Soporte de
Rebatl’l’JIes extension Cadera Gluteos
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Tat®— . Altura el paciente Soportede Taloneras
: Rodillas
o M 1.20 a 1.50 mts.
| PESO MAX. PESODE | : S 1.00 2 1.30 mts. Min.; 63 CM Min.: 62 CM
U;l]h:\(lélﬂ 3 ‘Eaﬂglll(’g : Mdx.: 73 CM Max.: 90 CM
-\ XS 0.90 a 1.10 mts.
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