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Andador multicontrol fabricado en aluminio que puede ser utilizado tanto en forma 
anterior como posterior. Cuenta con las siguientes características: Plegable. Regulable en 
altura. Ruedas delanteras y traseras giratorias que pueden ser fijas. Posibilidad de graduar 
la resistencia de las ruedas para mayor o menor velocidad, antirretroceso y frenos en las 4 
ruedas. Plataforma antebraquial. Regulable en altura y profundidad. Sujeción de tobillo. 
Largo ajustable. Mantiene los pies en abducción evitando que los pies se crucen. Control de 
tronco y chiripa. Ajustable en altura, profundidad, ancho y angulo. Ajustable mediante 
straps.

Caminar 8

10,5 KG.91 KG.

Talle L

Talles Altura del paciente 

1.00 a 1.25 mts.    

1.25 a 1.55 mts.    L

M

S 0.90 a 1.14 mts.    

Mín.: 57 CM
Máx.: 70 CM

Mín.: 83 CM
Máx.: 96 CM

Apoyabrazos Soporte de
Tronco

Chiripá Soporte de
Tobillos


